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         Для уменьшения количества используемых выходов, достаточно выпаять резистор ( номинал до 4К7), соответствующий   тому выходу, использовать который нет необходимости. Это приведёт к его маскированию. Соответствующие резисторы на схеме показаны с чёрной заливкой. Например, был выпаян резистор, соответствующий выходу OUT2. В . этом  случае устройство будет функционировать следующим образом: OUT1, OUT3, 0, OUT 1, OUT3… и далее по кругу.

         Входы IN1 и  IN2 являются равноценными и подключаются параллельно кнопке.

        Принцип работы  преобразователя заключается в преобразовании последовательных нажатий кнопки передней панели автомобиля в уровневые сигналы управления. Сигналы формируются  по кругу  с переходом через нулевое состояние. Т.е.  OUT1, OUT2, OUT3, 0, OUT1, OUT2… Последнее состояние запоминается и воспроизводится после подачи  напряжения питания.
        Выходы представляют собой схему с открытым коллектором, что обеспечивает непосредственное подключение обмотки реле (защитные диоды установлены на плате) .  Максимальное значение втекающего тока равно 1А. Если необходимо управление высоким уровнем, а не нулём, то существует  три возможности:
1 напряжение 5В берётся непосредственно с выхода контроллера  (контакты 6,5,7 соответствуют выходам 1,2,3) . Максимальный ток, который может обеспечить процессор, составляет 15мА.

2 напряжение 5В берётся после резистивной матрицы.

3 напряжений 12В (максимум 20В) формируется подключением внешних резисторов  соответствующим  выходам устройства с одной стороны и к 12В с другой.
