Контроллер оригинального "тачскрина" автомобилей
 Land Rover RBC - 11G.

 Функциональное назначение: Данное устройство обеспечивает передачу координат, соответствующих месту нажатия оригинального «тачскрина» автомобиля, навигационному устройству LM 7200. А также осуществляет управление коммутатором  GVIF интерфейса с помощью штатной кнопки, активирующей режим отображения штатного навигационного устройства на мониторе водителя.
Ограничения: устройство функционально только в том случае, если включен режим отображения сигнала штатного навигационного устройства и оно присутствует. Контроллер подключается к линиям автомобиля посредством десятиконтактного разъема (прилагается).  Нумерация контактов соответствует номерам, расположенным на торцевой части разъема

Преимущества:

• Управление коммутатором GVIF интерфейса с помощью штатной кнопки “MAP”.

• Запоминание и воспроизведение последнего состояния коммутатора GVIF интерфейса.

• Индикация качества подключения к шине автомобиля и навигации.

• Удобный выбор режима функционирования.

• Простая и изящная установка.
	Номер контакта
	Назначение
	Функция

	1
	Вход «RX»
	Подключается к входу “TX” LM 7200.

	2
	Выход «TX»
	Подключается к входу “RX” LM 7200.

	3,7
	служебные
	Настройка фильтра передачи координат на LM 7200.

	
	Digital GND
	Подключается к входу “Digital GND” (контакт 17) LM 7200.

	4
	Шина CAN+
	Подключается к шине “CAN+” навигационного устройства автомобиля

	5
	“ACC”
	к входу “ACC”.

	6
	“Управление”
	Является выходом, аналогичным открытому коллектору. Используется для управления GVIF интерфейсом или аналогичным устройством.

	8
	Выход «Mute»
	Используется для управления внешним аудио коммутатором. Активный уровень +5В.

	9
	Шина CAN-
	Подключается к шине “CAN-” навигационного устройства автомобиля.

	10
	“Масса”
	Подключается к входу “масса” навигационного устройства автомобиля.


Вне зависимости от количества подключаемых устройств и места подключения дополнительного навигационного устройства, алгоритм установки и функционирования контроллера остается неизменным. Основным режимом работы является ведущий режим. Это значит, что контроллер подключается к шине CAN автомобиля, присутствующей на разъеме штатного навигационного устройства и управляет переключением каналов GVIF интерфейса. 

Примечание: штатное навигационное устройство должно оставаться подключенным.

Приведем общие принципы подключения и функционирования устройства

1. В данном устройстве на верхней крышке имеется отверстие, в которое установлен светодиод.

2. Для корректного функционирования устройства, необходимо обеспечить совместное с GVIF интерфейсом, отключение/включение питания под воздействием сигнала «ACC».

3. После подачи напряжения питания на устройство, происходит его инициализация и светодиод загорается на 7 секунд. Затем он гаснет. И, если  шина CAN подключена правильно, периодически вспыхивает.

4. Если подключение к шине CAN осуществлено не корректно, светодиод будет бледно «тлеть».

5. Внимание, GVIF интерфейс к шине CAN подключать не надо. 

6. Переключатель режима функционирования GVIF интерфейса нужно установить в положение «Lexus».

7. Контроллер одним из своих выходов(#6) подключается к входу выносной кнопки GVIF интерфейса со стороны, где присутствует напряжение 3,3В±5%.

8. Провод, выходящий из #2 контакта разъема контроллера и, переплетенный с черным проводом, необходимо подключить к контакту #16 разъема LM 7200. А черный провод – к контакту #17.

Примечание: контроллер поставляется с установленным ржимом, который обеспечивает постоянную передачу координат на LM 7200.
Последовательность действий, обеспечивающая быстрое и качественное подключение контроллера
1. Объединяем красный провод контроллера с входом «АСС» GVIF интерфейса.

2. Организуем линию «АСС» автомобиля.   Примечание: в явном виде не присутствует.

3. Объединяем линии «массы» GVIF интерфейса и тачскрина.

4. Подаем питание.

5. Убеждаемся в том, что светодиод контроллера зажигается, примерно на 7 секунд и гаснет.

6. Подключаем контроллер к шине «CAN». Можно «по горячему».  Примечание: на данной шине присутствует постоянное напряжение 2Его можно измерить тестером.

7. Если светодиод бледно «тлеет», значит, необходимо линии CAN+ и CAN- контроллера поменять местами.

8. Как только линии будут подключены правильно и будет подано напряжение питания, светодиод начнет периодически ярко промаргивать. Каждое нажатие на кнопку монитора, включающую режим отображения сигнала навигационного устройства (установлена на передней панели монитора водителя), должно приводить к синхронному промаргиванию светодиода контроллера.

9. Подключаем контакт #6 разъема контроллера к кнопке управления последовательным переключением каналов GVIF интерфейса со стороны, где присутствует напряжение 3,3 В+/- 5%.
10. Маскируем не используемые входы GVIF интерфейса.
11. Подключаем соответствующие линии контроллера к LM 7200.

12. Убеждаемся что навигационное устройство управляется. Примечание: по умолчанию (состояние поставки), контроллер всегда передает координаты на LM 7200.

13. Если нет, то необходимо проверить качество и правильность соединений.

14. С помощью кнопки, расположенной на передней панели монитора водителя (с помощью этой кнопки осуществляется вход в режим отображения сигнала устройства навигации), осуществляем последовательное переключение каналов GVIF интерфейса до тех пор, пока на экране не появится изображение, формируемое LM 7200.

15. Нажимаем один раз кнопку, подключенную к контактам разъема контроллера.

16. Ожидаем 5 секунд и, с периодичностью 5 секунд, кнопкой монитора осуществляем переключение каналов GVIF интерфейса до тех пор, пока на экране опять не появится изображение, формируемое LM 7200.
17. Опять нажимаем кнопку, подключенную к контактам разъема контроллера.  Примечание: если подключается только LM 7200, а штатная навигация маскируется, последовательность действий будет следующая: кнопка контроллера - кнопка монитора – кнопка контроллера.

18. После того, как светодиод контроллера проморгнет, система готова к работе. Примечание: при необходимости  возврата контроллера в начальное состояние (т.е. состояние поставки), необходимо совершить ниже приведенные действия:

18.1. В течении, примерно, 2 секунды осуществляем 4 быстрых нажатия на кнопку, подключенную к контактам разъема контроллера.
18.2. Если все сделано правильно светодиод промаргивает.

18.3. Отсоединяем контроллер от разъема и подсоединяем обратно.
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